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© Sicherheitazonen-System fur Fahrzeuge 

Die Erfindung erlaubt es, im Nahbereich eines Fahrzeugs 
(bis ca 10 m) drohende Koliisionen mit festen Hindernissen 
zu erkennen und dadurch zu vermeiden. Dies wird dadurch 
erreicht, dafl das Fahrzeug an seiner Periphene mit Sendem 
und Empfangern ausgestattet ist, deren Signale von einem an 
Bord befmdlichen Recrtner standig mit dem Ziel ausgewertet 
werden ein Abbild von Hindernissen in Fahrzeugnahe zu 
ermitteln. Im Fahrzeug wird die Hindemisumgebung darge- 
stellt Bestehtdie Gefahr einer Kollision, so wird das Fahrzeug 
innerhalb eines Sicherheitsabstandes automatisch zum Ste- 
hengebracht (3121 684) 
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Si ci, e ei t szo n en- Sy st em fur Fahi z^uge 
Patentanspru ch e 



Gerat und l/erfahren zur Vermeidung von ZusammenstoBen 
zuischen einem sich bcuetjenden Fahrzeug und Hindernissen de- 
durch gekennzeichnet , da(3 sich am bewegenrien Fahrzeug men r ere 
Sender und Empfanger befinden, die erlauben, 'jun Hinderni :>r •:• n 

reflektierte Signale gemeinsam mit Daten uber die E i genbnu/ec- 
ung des Fahrzeuges uerart i/on einr?m Rechner ausiuerten zu las- 
sen, daG im Fahrzeug ein kontinuierliches Abbild der Hinner- 
nisumgebung des Fahrzeuges verfugbar ist, welches genutzt 
werden kann^ urn Beruhrungen des Fahrzeugs mit den Hindernissen 
zu verrneiden. 

(2) Gerat und l/erfahren nach (l) dadurch gekennzeichnet, daG 
das Fahrzeug an seinem Umfang mit mehreren Kom^inationen aus 
Lichtqueilen und Pho to empf angern ausgerlistet ist und vom 
Rechner die Intensitaten reflekti ert er period! :scher Licht- 
biitze ausgewertet werden* 

(3) Gerat und l/erfahren nach (1) dadurch gekennzeichnet, daB 
Uitraschallquellen und Schallsensoren urn Umfang des Fahrzeuges 
angebracht und Laufzeiten oder Intensitaten des Schallsignals 
zur Ermittiung der Hinderni cumgebung vom Rechner ausgeuertet 
uerden. 

(A) Gerat und l/erfahren nach (1) dadurch gekennzeichnet, daG 
im Fahrzeug die von Rechner ermittelte Hinderni sumgebung auf 
geeigneten Anzeigen wahrend der Annaherung an Hindernisse, 
z*B. beim Einparken, laufend dem Fahrer angezeigt uiird. 

(5) Gerat und l/erfahren nach (1) dadurch gekennzeichnet, daO 
das vom Rechner aus den Daten ermittelte Abbild der Umgebung 
im- Fahrzeug dazu genutzt uird, das Fahrzeug nur bis auf einen 
einstellbaren Sicherheitsabst and an das Hindernis herankom- 
men zu lessen, indem automatisch auf Lenkungs-, Antriebs- oder 
Breraskontrolleinheiten eingeu/irkt uiird. - 
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Abbildung 1 : Beispielhaf te Anordnung des Sicherhei tszonen- 
systems an einern F ahrzeug fohne Anzeige bzu. 
unmittelbare Fahrzeugsteuerung) 
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Das 5i '.-.hurhL'ilr ^Liru.'n-Liy:>t(->m fur i ahrzeuge =,tcllt pin Gerat 
und Vcrfahren dar, uelches dsn Fahrer eines FahrzRuges in 
oct f-. : -':*:e uon Hinticrni ssen dadurch entlastet bzu. unterstutzt, 
daG £! die jeweiis rSumlich benachbarten Hinderni^se in der 
U.ngcbung des Fahrzeuges ermittelt. Das Ergebnis dieser Aus- 
ui&rtung gemeinsam mit einer Ausmsrtung von Daten uber die 
EigenbcuiBgung dss Fahrzeugs wird dem Fahrer angezeigt oder 
unmittelbar genutzt, urn Beriihrungen des Fahrzeuges mit den 
Hin'dernissen zu uermeiden. Das Gerat bztu. Verfahren beruht 
oarauf, daB am Umfang des Fahrzeuges an geeigneten Stellen 
Lignalsender mit geeigneter Ausstrahlungsch arakteristik und 
Ernjfanger fur uon den Hindernissen reflektierte Signale ange- 
bracht werden; periodisch ausgesandte SignaLe und 4ren "Echo" 
uerden gemeinsam mit Daten uber die Eigenbewegung des Fahr- 
zeugs (z.B. Geschwindigkeit und Lenkwinkel) uon einem Rechner 
ausgeiuertet. Dadurch liegt im Fahrzeug ein Bild des Fahrzeugs 
relatiu zu seiner Umgebung uor, dieses uiird dem Fahrer ange- 
zeigt oder unmittelbar an Antriebs-, Steuer- oder Bremskontroll- 
cinheiten im Fahrzeug ausgegeben . 

Das Sicherheitszonen-System erlaubt damit erstmalig den Aufbau 
einer geschuiindigkeitsabhangigen "uirtuell en " Sicherheitszone 
urn ein sich beuiegendes Fahrzeug. Im Gegensatz zu traditionellen 
StoOfangern kann das System rechtzeitig uor der Eeruhrung eines 
Hindernisses die Bewegung des Fahrzeuges unmittelbar oder 
uber don Fahrer beeinf luO en, sodaG die Beruhrung uermieden 
uird. IJamit stellt das System einen uichtigen Schritt auf dem 
Weg zu einem Si churheitsauto dar. 

Abbildung 1 zeigt eine beispielhaf te Realisierung der Erfindung 
auf der Basis uon kleinen Lampen und Photo empfangern. 
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